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Биографија: Рођен 22. новембра 1958 у Београду, Србија; Српско држављанство; 
Ожењен, троје деце. 

Професионална адреса: Катедра за производно машинство, Машински факултет, 
Универзитет у Београду, Краљице Марије 16, 11120 Београд; Телефон: 011 3302435; 
Fax: 011 3370364; e-mail: pbpetrovic@mas.bg.ac.rs 

Приватна адреса: Стеве Тодоровића 13, 11030 Београд 

Образовање: 1977 - Гимназија, природноматематички смер; 1982 -  Дипломирани 
машински инжењер, Производно машинство, Машински факултет Универзитета у 
Београду; 1989 - Магистар техничких наука, Производно машинство, Машински 
факултет Универзитета у Београду; 1996 - Доктор техничких наука, Производно 
машинство, Машински факултет, Универзитет у Београду. 

Професионалне позиције: 1982 - Пројектант алатних машина у компанији ЛОЛА Корпорација, Београд; 1984 -  
Асистент на Катедри за производно машинство, Машински факултет, Универзитет у Београду; 1998 - Доцент на 
Катедри за производно машинство, Машински факултет, Универзитет у Београду; 2003 - Ванредни професор на 
Катедри за производно машинство, Машински факултет, Универзитет у Београду; 2008 - Редовни професор на 
Катедри за производно машинство, Машински факултет, Универзитет у Београду. 

Допунске активности и функције: 2004 - Члан Савета за Рачунарски центар Универзитета у Београду, 2010 - Члан 
Матичног одбора за електронику и информационо-комуникационе технологије, Министарство за образовање, науку и 
технолошки развој Републике Србије; 2010 - Члан експертске радне групе за израду Стратегије и политике развоја 
индустрије Србије до 2020; 2010 - Председник одбора за Националне технолошке платформе Академије инжењерских 
наука Србије; 2011 - Члан Управног одбора Информационо-комуникационе установе: Академска мрежа Републике 
Србије – АМРЕС; 2012 - Члан експертске радне групе за израду Стратегије образовања Републике Србије до 2020; 2017 
- Саветник министра, Министарство за иновације и технолошки развој, Република Србија, 2018 - Члан експертске радне 
групе за израду Закона о науци и истраживањима, 2022 - Члан експертске радне групе за израду Стратегије о малим и 
средњим предузећима до 2027.  

Чланства у стручним асоцијацијама: 1982 - Члан ЈУПИТЕР Асоцијације; 1999 - Дописни члан CIRP асоцијације - 
International Institution for Production Engineering Research, (Paris), 2000 - Члан IEC (International Electrotechnical 
Commission), Председник националног комитета 65Б – Мерење и управљање индустријским процесима; 2005 - 
IFAC Affiliated member – Интернационална федерација за аутоматско управљање; 2007 - Дописни члан Академије 
инжењерских наука Србије; 2012 - Редовни члан Академије инжењерских наука Србије; 2014 - Члан Борда Euro-
CASE у својству представника Академије инжењерских наука Србије (Euro-CASE - European Council of Academies 
of Applied Sciences, Technologies and Engineering, Paris); 2016 - Члан Извршног одбора (Executive Committee) Euro-
CASE, Paris; 2022 – UNIDO национални експерт за Smart manufacturing . 

Настава: Основне и дипломске академске студије: Кибернетика, Пројектовање обрадних система, Технологија 
аутоматске монтаже, Мехатронски системи, Управљање и надзор у аутоматизацији производње; Извођењу наставе 
из предмета Управљачки рачунарски системи на Војној академији Бањица за студенте Службе информационе 
технологије и Ваздухопловно-техничке службе. Докторске студије: Интелигентна аутоматизација, Мехатронски 
системи и адаптроника. 

Област истраживања: Интелигентни производни системи, Технологија аутоматске и роботизоване 
монтаже/демонтаже, Роботика, Програмабилни управљачки системи и индустријски софтвер за управљање и 
визуелизацију индустријских процеса, Вишекомпонентни сензори силе, Оптронички системи за димензиону 
метрологију и дигитализацију просторних објеката, Кибернетика и математичка теорија општих система, Soft 
computing, Fuzzy логика и апроксимативно закључивање, Теорија аутомата, Интегрисани микрорачунарски 
системи, Кибернетско-физички производни системи, Виртуелна реалност и технологија дигиталних близанаца. 

Пројекти и публикације: Руководилац на преко 40 истраживачких и развојних пројеката и потпројеката 
финансираних од стране Министарства за науку и технологију или индустрије у области производног машинства, 
индустријског софтвера и информационих технологија. Руководилац два пројекта билатералне научне сарадње са 
Италијом и Кином и Horizon 2020 ERASMUS+ KA2 пројекта који финансира Европска комисија. Преко 180 
техничких стручних и научних публикација, од тога преко 80 у међународним часописима и конференцијама, 
партиципација у четири мулти-аутор монографске књиге у издању Springer Verlag Co. и World Scientific Publishing 
Co, две монографије на српском језику. 

Међународна сарадња: 
1989 Fraunhofer Institute for Production Engineering - IPA, Stuttgart, Germany. 
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1996 Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology, Iizuka, Japan 
1998 Fuzzy Logic Systems Institute (FLSI) of Kyushu Institute of Technology, Iizuka, Japan 
2002 Fraunhofer Institute of Technology IPT, Aachen, Germany. 
2002 Laboratory for Machine Tools and Production Engineering, RWTH Aachen, Germany. 
2003 Brandenburg University of Technology Cottbus, Berlin, Germany. 
2003 Institute for Machine Tools and Industrial Management, Technische Universität München, Germany. 
2015 Scuola Superiore Sant'Anna - BioRobotic Institute, Pisa, Italy. 
2016 Institute for Industrial Technologies and Automation - ITIA CRN, Member of the National Research Council of 

Italy - CNR, Milan, Italy. 
2016 Chairman of the IS3 HRC 2016 Italian-Serbian Summer School on Human-Robot Coworking - Master Classes on 

Human-Robot Coworking and Advanced Robotic Grasping, jointly organized by the University of Belgrade 
(CyberManufacturing Systems Lab. - CMSysLab) and the BioRobotic Institute of Sant’Anna School of Advanced 
Studies, Pisa, Italy. 

2016 Guest professor at Anhui University of Technology, Anhui, China; Lecturing on advanced industrial robotics and 
cognitive systems in manufacturing. 

2017 University of Naples – UniNa, Naples, Italy 
2020 Politecnico di Milano – POLIMI, Milan, Italy 
2020 Istituto di Sistemi e Tecnologie Industriali Intelligenti per il Manifatturiero Avanzato - STIIMA-CNR, Milan, Italy. 
2020 Institut polytechnique de Grenoble, Groupe Grenoble INP, Université Grenoble Alpes, Grenoble, France. 
2022 UNIDO – Promoting smart manufacturing through innovation system building in Serbia, Project number: 200237 
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