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7083-342-5. 
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Istorijski osvrt i moguće implikacije na izazove sadašnjosti, str 99-108, Društvo za informatiku 
Srbije, Beograd 2020, ISBN: 978-86-84497-82-8;  

M50 Rad u časopisu nacionalnog značaja 
M51 Rad u vodećem časopisu nacionalnog značaja 
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56 broj 3, 2007, str.:1-14.  

M60 Zbornici skupova naconalnog značaja 
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2. P. B. Petrović, Nauka, ekonomija znanja i nova inovativna vrednost industrije - tehnološke platforme 
Srbije, 34. JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. TP 1 
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ekonomijama, Uvodni rad, 35. JUPITER konferencija, Beograd, 2009, str. TF-1.5. 
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10. Petrović P., Gligorijević Z., “Industrijski roboti u tehnologiji montaže”, V jug. simpozijum Nove 
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Feb. 1986. god., str.: 75-84. 

11. Milačić V., Petrović P., Pešić V, Jovanović R., “Analiza uticaja kvaliteta delova na performanse 
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u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade metala, JUPITER Konferencija, Cavtat, 10-11. Feb. 
1987. god., str.: 263-268. 

12. Putnik G., Petrović P., Milutinović N., "Prilog pitanjima primene TV kamere za prepoznavanje 
objekata i njegovog položaja u tehnologiji automatske montaže proizvoda ", 10. jugoslovenski 
simpozijum "NU-Roboti-FTS", JUPITER Konferencija, Cavtat, Feb., 1988. god, str.: 79-87. 

13. Petrović P., Milačić V., “Višekomponentni senzor sile za robotizovanu montažu”, VIII jug. 
simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade metala, JUPITER Konferencija, 
Cavtat, 5-17. Feb. 1989. god., str.: 191-200. 

14. Petrović P., Milačić V., "Prilog problemu tehnološke identifikacije industrijskih robota za montažu", 
13. jugoslovenski simpozijum "NU-Roboti-FTS", Kopaonik, 7-12 juli, 1991. god, str.: 53-64. 

15. Petrović P., Pešić V., Jovanović R., Jovanović D., "CIM koncept automatske montaže familije gasnih 
filtera", 14. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Kopaonik, 1992 god. str.: 135-140. 

16. Kalajdžić M., Pilipović M., Petrović P., "Proizvodno mašinstvo - laboratorija za automatizaciju 
proizvodnih procesa", 14. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Kopaonik, 1992 god., str.: 
141-152. 

17. Petrović P., Majstorović V., Rakić M., Pešić V., Jovanović R., Simijonović N. i marinković T., 
"Primena tehnologije ekstrudiranih Al’profila u izradi modularnih pneumatskih manipulatora za 
automatsku montažu ", 15. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Prohor Pčinjski, 1993 god., 
str.: 95-102. 

18. Petrović P., Spasić Ž, Stojković S.. Pešić V. Simijonović N., "Fleksibilna automatizacija u funkciji 
kvaliteta", 21. godišnja konferencija, JUSK Jugoslovensko udruženje za standardizaciju i kvalitet, 
Beograd, 25-27 maj 1994.god. 
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19. Stojković S., Petrović P., Spasić Z., Pesić V., Simijonović N., "Simulaciona analiza montažnih 
transfer linija sa zastojima radnih stanica i medjuskladištima konačnog kapaciteta", 13. jugoslovenski 
simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade metala, Beograd, 1994 god., str.: 
121-126. 

20. Maksimović B., Petrović P., Spasić Ž., "Simulacioni model za praćenje informacionih tokova u CIM-
preduzeću", 13. jugoslovenski simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade 
metala. Beograd 1994 god., str.: 95-100. 

21. Roškić A., Petrović P., Spasić Ž., "Komunikacije grafičkom informacijom u CIM ambijentu", 13. 
jugoslovenski simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade metala. Beograd 
1994 god., str.: 101-106. 

22. Spasić Ž., Ivković B., Vraneš S., Rac A., Pijevac T., Arsovski S., Ječmenica R., Djordjević Lj., 
Komadinić V., Petrović P., “CIM - modeli za upravljanje poslovno-proizvodnim sistemima i njihov 
transfer ka drugim granama industrije”, Uvodni rad, 21. JUPITER konferencija, Beograd, 1995 god., 
str.: 1.1-1.10  

23. Spasić Ž., Petrović P., Pešić V., “Model CIM-sistema kompanije sa heterogenim proizvodnim 
programima preduzeća”,14.jugoslovenski simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije 
prerade metala, Beograd, 1995 god., str.: 1.191-1.196. 

24. Petrović P., “Dinamički model procesa montaže-slučaj normalnih harmonijskih oscilacija objekata u 
kontaktu”, 17. Jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 1995 god., str.: 3.111-3.116 . 

25. Stojadinović A., Petrović P., Pilipović M., “Koncept sistema za praćenje paleta na fleksibilnim 
linijama za montažu”, 17. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 1995, str.: 3.167-
3.172 . 

26. Stojković S., Petrović P., Spasić Ž., “Planiranje i upravljanje radom automatske linije za montažu”, 
23. Jugoslovenski simpozijum Upravljanje proizvodnjom u industriji prerade metala, Beograd, 1995 
god., str.: 4.151-4.156. 

27. Petrović P., Pilipović M., Stojadinović A. “Primena programabilnih upravjača u upravljanju linijama 
za automatsku montažu’, V konferencija SAUM - Sistemi Automatskog Upravljanja i Merenja, Novi 
Sad, 1995, str.: 331-334.  

28. Stojadinović A., Petrović P., Pilipović M., Pešić V., Distribuirani upravljački sistemi na bazi 
programabilnih upravljača i njihova integracija u CIM koncept”, 22. JUPITER konferencija, Beograd, 
1996, str.: 1.109-1.114.  

29. Petrović P., Cupać D., “Simulacija nelinearnih mehaničkih sistema u MATLAB-SIMULINK 
okruženju”, 22. JUPITER konferencija, 18. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 
1996, str.: 3.41-3.45 . 

30. Petrović P., Pilipović M., Spasić Ž., Stojadinović A., Pešić V., “Primena elektropneumatskih sistema 
na linijama za automatsku montažu”, 25. Stručni skup o hidropneumatičkoj automatici i novim 
tehnologijama HIPNEF ‘96. Vrnjačka Banja, 1996, str.: 95-102.  

31. Tanasković M., Spasić Ž., Debeljković D., Petrović P., “Dinamika procesa obrade drveta - I deo: 
Mašine za obradu drveta kao objekti automatskog upravljanja”, 25. Stručni skup o hidropneumatičkoj 
automatici i novim tehnologijama HIPNEF ‘96. Vrnjačka Banja, 1996, str.: 171-178.  

32. Tanasković M., Debeljković D., Spasić Ž., Petrović P., “Dinamika procesa obrade drveta - II deo: 
Matematički model procesa struganja drveta”, 25. Stručni skup o hidropneumatičkoj automatici i 
novim tehnologijama HIPNEF ‘96. Vrnjačka Banja, 1996, str.: 178-186.  

33. Tanasković M., Petrović P., Debeljković D., Spasić Ž., “Dinamika procesa obrade drveta - III deo: 
Matematički model upravljačkog sistema za upravljanje procesom struganja drveta i simulacija 
ponašanja SAU”, 25. Stručni skup o hidropneumatičkoj automatici i novim tehnologijama HIPNEF 
‘96. V. Banja, 1996, str.:187-196.  
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34. Petrović P., “Dinamički model trenja u procesu spajanja”, International Scientific Conference on 
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35. Petrović, P, Milačić, V. "Upravljanje popustljivošću mnipulacionih robota sa aspekta njihove primene 
u tehnologiji montaže", 26. Medjunarodno savetovanje proizvodnog mašinstva Jugoslavije, 
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primene u zadacima spajanja delova”, 19. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 
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37. Petrović P., Milaćić V.R., “Rešenje problema direktne kinematske transformacije mehanizma sa 
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38. Pilipović M., Petrović P., Stojadinović A., “Programabilni kontroleri u automatizaciji savremene 
proizvodnje”, 21. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 1999 god., str.: 3.1-3.8. 
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JUPITER Konferencija, 22. jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 2000 god., str.: 
3.273-3.278. 

40. Petrović, P. "Dinamički model liearnog vibracionog konvejera", 28. Medjunarodno savetovanje 
proizvodnog mašinstva Jugoslavije, Kraljevo, 2000, str.: 3.1-3.6. 

41. Petrović P., Lukač Ž., Novaković G. “Automatsko merenje debljine metalkordnog gumiranog platna 
primenom laserskih senzora  sa jednostrukom triangulacijom”, 27. JUPITER Konferencija, 23. 
jugoslovenski simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd, 2001 god., str.: 3.85-3.90. 
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28. simpozijum NU – ROBOTI – FTS, ISBN: 86-7083-557-6, Zlatibor, 2006. pp. 3.39-3.46 

55. P.B. Petrović, R. Veljković, B. Ilić, Ž. Spasić, M. Pilipović, Ž. Jakovljević, K. Herman, J. Radulović, 
Revitalizacija i informaciona integracija proizvodnih resursa u cilju podizanja konkurentnosti Trayal 
korporacije na međunarodnom tržištu – ciljevi, rezultati i planirane istraživačko-razvojne aktivnosti 
na projektu TR-6362A, 32. JUPITER konferencija, 25. Simpozijum "CIM u strategiji tehnološkog 
razvoja industrije prerade metala", ISBN: 86-7083-557-6, Zlatibor, 2006. pp. 3.29-3.38. 

56. P.B. Petrović, Ž. Jakovljević, Dinamička kompenzacija nehomogenih magnetskih svojstava 
nestacionarn feromagnetne mete kod induktivnih mernih sistema visoke preciznosti, 32. JUPITER 
konferencija, 29. simpozijum NU – ROBOTI – FTS, ISBN: 86-7083-593-4, Zlatibor, 2007. pp. 3.7-
3.19 

57. P.B. Petrović, R. Veljković, B. Ilić, Ž. Spasić, M. Pilipović, Ž. Jakovljević, K. Herman i J. Radulović, 
Revitalizacija i informaciona integracija proizvodnih resursa u cilju postizanja konkurentnosti 
TRAYAL korporacija na medjunarnodnom tržištu – rezulatati istaživačko-razvojnih aktinosti na 
projektu TR 6362A  u 2006. godini, 33. JUPITER konferencija, 26. Simpozijum "CIM u strategiji 
tehnološkog razvoja industrije prerade metala", ISBN: 86-7083-593-4, Zlatibor, 2007. pp. 1.61-1.66. 

58. P.B. Petrović, Ž. B. Jakovljević, V. Đ. Miković, Dinamički 3-d virtuelni model proizvodnih resursa za 
interaktivno praćenje stanja opreme i upravljanje proizvodnim procesima u realnom vremenu, 34. 
JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. 4.28-4.34, ISBN: 978-86-7083-628-0.  

59. Petrović, P., B., Jakovljević, Ž., Spasić, Ž., Pilipović, M., Primena tehnologije laserskih senzora i 
inteligentnih sistema za obradu senzorskih informacija u proizvodnji pneumatika, V naučno – stručni 
skup PneUMAtici 08, Vršac, novembar 2008, str. 76-105 

60. Antić, A., Petović, P., Zeljković M., Hodolič J., Prepoznavanje stanja pohabanosti alata analizom  
visokofrekventnog dela spektra vibracija, 34. JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. 3.52-3.57 

61. P.B. Petrović, P. H. Petrov, B. Ilić, Ž. Spasić, M. Pilipović,  Ž. Jakovljević i K. Kostadinov, 
Revitalizacija i informaciona integracija proizvodnih resursa u cilju podizanja konkurentnosti Trayal 
korporacije na međunarodnom tržištu – rekapitulacija ukupnih rezultata na projektu TR-6362A, 34. 
JUPITER konferencija, Beograd, 2008, str. 1.1-1.18. 

62. Petrović, P., Milanov, M., Nijemčević, S., Stojović, M., Spasič, Ž., Pilipović, M., Jakovljević, Ž. 
Primena ineligentnih senzorskih sistema u razvoju integrisane automatizacije realnih i virtuelnih 
procesa proizvodnog preduzeća – Rekapitualacija rezultata na projektu MA14035, 35. JUPITER 
konferencija, 28. Simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade metala, 
Beograd, 2009, str.  . 

63. Antić, A., Petrović, P., Hodolič, J., Zavisnost visokofrekventnog dela spektra vibracija od tipa 
segmentacije strugotine i pohabanosti alata, 35. JUPITER konferencija, 31. Simpozijum NU – 
ROBOTI –FTS, Beograd, 2009, str.  . 

64. Petrović, P., Milanov, M., Vićentić, A., Stojović, M., Spasić, Ž., Pilipović, M., Jakovljević, Ž., Baltić, 
P., Primena ineligentnih senzorskoh sistema u razvoju integrisane automatizacije realnih i virtuelnih 
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procesa proizvodnog preduzeća – rekapitulacija rezultata na projektu MA14035, Zbornik radova 36. 
JUPITER konferencije, 29. simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade 
metala, Beograd 2010, str. 1.1-1.13, ISBN 978-86-7083-696-9 

65. Petrović, P., Jakovljević, Ž., Miković, V., Robotizovani sistemi za beskontaktnu dimenzionu 
metrologiju bazirani optičkoj triangulaciji - Deo 1: Koncept, Zbornik radova 36. JUPITER 
konferencije, 16. simpozijum Menadžment kvalitetom, Beograd 2010, str. 5.27-5.34, ISBN 978-86-
7083-696-9 

66. Petrović, P., Jakovljević, Ž., Miković, V. Robotizovani sistemi za beskontaktnu dimenzionu 
metrologiju bazirani optičkoj triangulaciji - Deo 2: Praktična implementacija i validacija Zbornik 
radova 36. JUPITER konferencije, 16. simpozijum Menadžment kvalitetom, Beograd 2010, str. 5.35-
5.42, ISBN 978-86-7083-696-9. 

67. Petrović, P.B., Milanov, M., Vićentić, A., Stojanović, M., Spasić, Ž., Pilipović, M., Jakovljević, Ž., 
Baltić, P.,  Primena intelitentnih senzorskih sistema u razvoj integrisane automatizacije realnim i 
virtuelnih procesa proizvodnog preduzeća – Rekapitulacija rezultata na projektu MA14035, 37. 
JUPITER Konverencija, 30. Simpozijum CIM u strategiji tehnološkog razvoja industrije prerade 
metala, Beograd 2011, str. 1.17-1.32, ISBN: 978-86-7083-724-9. M53  

68. Jakovljević, Ž., Petrović. P.B., Konstrukcija akceptora kontaktnih stanja za automatsku montažu, 37. 
JUPITER Konverencija, 29. Simpozijum upravljanje proizvodnjom u industriji prerade metala, 
Beograd 2011, str. 4.34-4.43, ISBN: 978-86-7083-724-9. M53 

69. Petrović, P.B., Danilov, I., Lukić, N., Novi pristupi u projektovanju ekstremno varijantnih proizvoda, 
37. JUPITER Konverencija, 33. Simpozijum NUMA-Roboti-FTS, Beograd 2011, str. 3.26-3.35, 
ISBN: 978-86-7083-724-9. M53 

70. Lukić, N., Petrović, P., Danilov, I., "Optimizacija senzora sile mekog zgloba industrijskog 
humanoidnog robota sa upravljanom popustljivošću za zadatke robotizovanog spajanja delova", 
Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34. simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str. 
3.118-3.125, ISBN: 978-86-7083-757-7 

71. Petrović, P., Lukić, N., Danilov, I., "Industrijski humanoidi - novi koncept robota za kolaborativni rad 
čovek-mašina u sistemima za robotsku montažu", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34. 
simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str. 3.126-3.139, ISBN: 978-86-7083-757-7 

72. Danilov, I., Petrović, P., Lukić, N., "Eksperimentalna instalacija za ultra brzu optičku triangulaciju 
struktuirane svetlosti u robotizovanoj montaži", Zbornik radova 38. JUPITER konferencija, 34. 
simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2012, str. 3.140-3.148, ISBN: 978-86-7083-757-7. 

73. Petrović, P., Lukić, N., Danilov, I., Miković, V.,"Pseudoinverzija Jakobijana dijagonalizacijom 
aktuacione matrice krutosti kinematski redundantnog industrijskog humanoida", Zbornik radova 56. 
Konferencije za ETRAN, Zlatibor, 11-14. juna 2012., RO1.5-1-4, ISBN 978-86-80509-67-9.  

74. Petrović P., Lukić N., Danilov I., "Eksperimenti sa mekim zglobom industrijskog humanoida", 
Zbornik radova 57. Konferencije za ETRAN, Zlatibor, 03-06. juna 2013., RO1.2 -1-6, ISBN 978-86-
80509-68-6. (Организатор ETRAN 2013 конференције је овај рад наградио као најбољи рад у 
секцији за роботику за 2013. годину.)  

75. Petrović P., Danilov I., Lukić N., "Brza prostorna digitalizacija okruženja primenom triangulacije 
strukturirane svetlosti u robotskom zavarivanju", Zbornik radova 57. Konferencije za ETRAN, 
Zlatibor, 03-06. juna 2013 RO3.2 -1-6, ISBN 978-86-80509-68-6.  

76. Petrović P., Rodić A., Milačić V.R., "Robotika u industrijalizaciji ekonomskog sistema Srbije", 
Zbornik radova 57. Konferencije za ETRAN, Zlatibor, 03-06. juna 2013., RO3.4 -1-10, ISBN 978-
86-80509-68-6.  

77. Petrović, P., Hodolič, J., Danilov, I., Lukić, N., Vukelić, Đ., "Robotski asistirana ultrazvučna 
medicinska dijagnostika – Novi Co-x konceptualni okvir za lekar-robot-pacijen kolaborativni rad", 
Rad po pozivu, Zbornik radova ETIKUM 2013, Naučno-stručna konferencija sa međunarodnim 
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učešćem, Univerzitet u Novom Sadu, Fakultet tehničkih nauka, Novi Sad, jun 2013, str. 87-96, ISBN: 
978-86-7892-512-2. 

78. Danilov, I., Petrović, P.B., Lukić, N., "Triangulacija strukturirane svetlosti u robotskom zavarivanju", 
Zbornik radova 39. JUPITER konferencija, 35. Simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2014, str. 
3.36-3.43, ISBN: 978-86-7083-838-3. 

79. Lukić, N., Petrović, P.B., Danilov, I., "Aktuator promenljive krutosti", Zbornik radova 39. JUPITER 
konferencija, 35. Simpozijum NU-ROBOTI-FTS, Beograd 2014, str. 3.83-3.90, ISBN: 978-86-7083-
838-3. 

80. Petrović, P. B., Hodolič, J., Budak, I., Danilov, I., Lukić, N., "Senzorski sistemi bazirani na optičkoj 
triangulaciji i njihova primena u tehnologiji robotskog zavarivanja", Proceeding / International 
Scientific Conference "Metrology and Quality in Production Engineering and Environmental 
Protection", ETIKUM 2013, Novi Sad, 12-13. Jun 2013., str. 15-22., ISBN: 978-86-7892-512-2.  

 

M70 Magistarske i doktorske teze 
M71 Doktorska disertacija 

1. Petrović P., “Model aktivnog adaptivnog upravljanja procesom spajanja delova u montaži primenom 
redundantnih robota”, Doktorska disertacija, Mašinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd, 
Oktobar 1996. 

M72 Magistarska teza 

2. Petrović P., “Istraživanje i razvoj sistema za adaptivno spajanje delova u montaži primenom robota”, 
Magistarska teza, Mašinski fakultet Univerziteta u Beogradu, Beograd, Mart 1989. 

M80 Tehnička i razvojna rešenja 
M81  Novi proizvod ili tehnologija uvedeni u proizvodnju, programski sistem, na medjunarodnom 

nivou 

1. Машина за монтажу и затварање склопа филтра за личну заштиту заштитне маске М2 
кружним обликовањем, прва машина реализована у оквиру пројекта 1.1.4, (1986 год.), 
касније су реализоване две модификације са појачаном силом сабијања (развијен 
специјални пнеумохидраулички појачивач са променљивим положајем дејства), од којих 
је једна пласирана у извоз (Egipat) у оквиру извоза опреме наменске производње (izgrad-
nja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju vojnih zaštitnih filtera) pod organizaci-
jom SDPR (1.1.9 и 1.1.11). 

2. Sistem за automatsko ispitivanje hermetičnosti obrazine zaštitne maske M2 iz proizvodnje 
kompanije Miloje Zakić (sada Trayal korporacija), sa detekcijom mesta curenja, bazirana na 
metodi hemijskih reagenasa, sa specijalnim sistemom za formiranje smeše hemijskog reagensa 
(doziranje i mešanje), ubrizgavanje i regulacije nadpritiska, Radjeno у оквиру programa извоза 
опреме наменске производње (izgradnja kompletnog proizvodno postrojenja za proizvodnju 
vojnih zaštitnih filtera u Egiptu) pod organizacijom SDPR. 

3. Систем за праћење положаја ваљака каландра у процесу каландрирања металкордног 
гумираног платна применом дигиталног оптичког енкодера, инсталиранo у фабрици 
Belarus Tyre Works BELSHINA, Бабрујск, Белорусија, Rеализовано у оквиру пројекта nave-
denog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2001. 

4. Мерна станица за континуално мерење дебљине металкордног гумираног платна, систем 
инсталиран у фабрици Belarus Tyre Works BELSHINA, Бабрујск, Белорусија, Rеализовано у 
оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.14, Godina realizacije i implementacije: 2004. 

5. Мерна станица за континуално скенирање дебљине текстилног гумираног корда на лини-
ји за каландрирање, систем инсталиран у фабрици AMTEL, Voltair, Волгоград, Руска фе-
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дерација, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.18 i 1.1.19, Godina realizacije i 
implementacije: 2007. 

M82  Nova proizvodna linija, novi materijal, industrijski prototip uvedeni u proizvodnju, na nacio-
nalnom nivou 

6. Antropomorfni robot sa dopunskom translatornom osom za operacije robotskog zavarivanja - 
GOŠKO, Projekat radjen za potrebe Goša korporacije, Jedan od proizvedenih robota se i danas nal-
azi na Mašinskom fakultetu i na njemu se dugi niz godina obavljaju praktčna vežbanja studenata 
smera za Proizvodno mašinstvo u okviru predmeta Industrijski roboti i drugih predmeta koji su 
povezani sa oblašću industrijske robotike, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.2, 
Godina realizacije i implementacije: 1987. 

7. Фамилија модуларних pick&place пнеуматских манипулатора на бази екструдираних 
алуминијумских профила, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.8 i 1.1.9, Godina 
realizacije i implementacije: 1992.  

8. Sistem za automatsku dетекцијu екстремно малих цурења херметички затворених склопова 
применом ekstremno osetljvih диференцијалних сензора притиска са активном 
компензацијом термодинамичких феномена стишљивог гаса, Rеализовано у оквиру пројекта 
navedenog pod: 1.1.7, Godina realizacije i implementacije: 1992. 

9. Fleksibilna aутоматска линија за монтажу familije филтера, Rеализовано у оквиру пројекта 
navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9, Godina realizacije i implementacije: 1992, Oво техничко решење је 
izloženo na Београдскоm сајмu технике  1994. године i награђено Сребрном плакетом за 
техничко достигнуће. 

10. Аутоматска радна станица за испитивање хереметичности цедила заштитнe маске М82, 
implementiran originalna metoda bazirana na diferencijalnom merenju i primeni etalona, Rеа-
лизовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9, Godina realizacije i implementacije: 
1992. 

11. Систем за аутоматско uvodjenje u proces i увртање вијака na linijama za montažu malih 
elektrotehničkih sklopova, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.13, Godina re-
alizacije i implementacije: 1998. 

12. Modularni sistem za linijski transport komponenti elektrotehničkih sklopova na bazi frekventno 
regulisanog vibratora koji radi u zoni bliskoj rezonansi, Rеализовано у оквиру пројекта nave-
denog pod: 1.1.13, Godina realizacije i implementacije: 1998.  

13. Модуларни систем за адаптивно плазма резање раванских контура високог квалитета и 
геометријске прецизности, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.22 i 1.1.25, 
Godina realizacije i implementacije: 2010. 

14. Модуларни, portabilni mikrorobot za automatsko elektrolučno zavarivanje pravolinijskih 
šavova, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.23 i 1.1.25, Godina realizacije i 
implementacije: 2010. 

15. Petrović, P. B., Radiša, R., Petrović, V., Lukić, N., Danilov, I., "Nova tehnologija livenja 
guseničnog članka". Novo tehničko rešenje primenjeno na nacionalnom nivou, razvoj u okviru 
projekta TR35007, 2016. 

16. П. Б. Петровић, Н. Лукић, И. Данилов, Б. Бојовић, М. Миливојевић, Л. Матијашевић,  
ХИБРИДНИ CNC СИСТЕМ ЗА ПЛАЗМА И ПЛАМЕНО РЕЗАЊЕ, Реализовано у оквиру 
пројекта ТР 35007, Година реализације: 2018. Година имплементације: 2019. 

M83  Novo laboratorijsko postrojenje, novo eksperimentalno postrojenje, novi tehnološki postupak 

17. Laboratorijska instalacija za automatsku identifikaciju sila spajanja primenom RCC jedinice,  
šestokomponentnog senzora generalizovane sile i A/D akvizicionog sistema baziranog na PC 
računaru, Instalacija radjen u sklopu aktivnosti eksperimentalne provere razvijenih teorijskih 
modela tokom izrade magistarske teze. 
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18. Laboratorijska instalacija za evaluaciju metode automatske detekcije i kvantifikacije curenja 
(nehermetičnosti) sklopa filtera gas maske bazirane na primeni superosetljivog diferencijalnog 
senzora pritiska, referentnog etalona i specijalnog sistema za kondicioniranje i komparaciju sen-
zorskog signala, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.7, 1.1.9 i 1.1.11, Prva 
godina realizacije i implementacije: 1992, kasnije razvijano i unapredjivano u više iteracija. 

19. Robotski laserski merni sistem za dimenzionu metrologiju za primenu na industrijskim proiz-
vodnim linijama i reverzno inženjerstvo, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 
1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009. 

20. Laboratorijska instalacija za ultrabrzu identifikaciju kompletnosti i drugih oblika grešaka proiz-
voda malog gabarita primenom sistema veštačkog gledanja na linijama za montažu i pakovanje, 
Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 
2009. 

21. Laboratorijska instalacija za digitalizaciju geometrije šava zavarenih spojeva primenom laser-
skog triangulacionog skenera i antropomorfnog robota kao noseće platforme, Rеализовано у 
оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.20, Godina realizacije i implementacije: 2009. 

M84  Bitno poboljšan postojeći proizvod ili tehnologija, recenzovano i prihvaćeno na nacionalnom 
nivou 

22. Modernizacije аутоматске линије за производњу гумене транспортне траке – ревитализа-
ција и проширење постојеће технолошке линије у TRAYAL корпорацији, Rеализовано у 
оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije: 2004. 

23. Реконфигурабилни топлохрањени екструдер називног пречника D = 250 mm за 
екструдирање еластомера на линији за израду протектора, Rеализовано у оквиру пројекта 
navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005. 

24. Modernizacija vulkanizacione prese primenom senzorskog sistema za merenje sile zatvaranja 
kalupa u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Rеализовано у оквиру пројекта nave-
denog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006.  

25. Modernizacija sistema za identifikaciju geometrijske uniformnosti primenom laserske triangula-
cija u pogonu za poizvodnju auto-guma FAG Trayal, Rеализовано у оквиру пројекта navede-
nog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2006. 

M85  Prototip, nova metoda, softver , standardizovan ili atestiran instrument 

26. Шестокомпонентни сензор силе са софтверским разпрезањем оса, реализовано 1986 
године за потребе експериментисања у оквиру истраживања спроведених током израде 
магистарске тезе. 

27. RCC јединица – пасивни адаптивни систем за роботизовану монтажу, реализовано 1986 
године за потребе експериментисања у оквиру истраживања спроведених током израде 
магистарске тезе. 

28. Metoda ’suvog’ ispitivanja hermetičnosti cedila primenom referentnog etalona za primenu u 
uslovima proizvodnog pogona, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.7 i 1.1.9, 
Godina realizacije i implementacije: 1992. 

29. Референтна експериментална инсталација за истраживање нових приступа ревитализаци-
ји и модернизацији NC машина алатки, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 
1.1.15, Godina realizacije i implementacije: 2004. 

30. Методa мерења geomterije zavojnice složenog oblika profila применом оптичке ласерске 
завесе, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije: 2004. 

31. Akvizicioni sistem za мереnje геометрије навоја применом оптичке ласерске завесе, Rеали-
зовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.15, Godina realizacije i implementacije: 2004. 
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32. Метод идентификације геометрије радне површине завојног канала пужног вретена 
екструдера i usta alata za ekstruziju protektora применом 3-д скенера у облику пасивне 
антропоморфне роботске руке са 6 степени слободе, Rеализовано у оквиру пројекта nave-
denog pod: 1.1.19, Godina realizacije i implementacije: 2005. 

33. Метод компензације невалидних одмерака ласерским триангулационим сензором приме-
ном статистичке карактеризације површи, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 
1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina implementacije: 2007. 

34. Компензација анизотропних електромагнетских својстава феромагнетног референтног 
вaљка применом концепта мултирезолуцијске декомпозиције сензорских сигнала generi-
sanih visokoosetljivim prstenastim industkivnim senzorom (eddy current sensor), Rеализовано 
у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina implementacije: 
2006 u okviru projekta 1.1.18. 

35. Метод компензације геометријске несавршености и динамичких помераја референтног 
мерног ваљка применом ласерско-индуктивног диференцијалног мерног пара, Rеализо-
вано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.19, Godina realizacije: 2006, Godina implementa-
cije: 2006 u okviru projekta 1.1.18. 

36. Prototipski sistem za cnc upravljanje baziranog na otvorenoj arhitekturi implementiranoj na PC 
Pentium računaru i Linux real-time operativnom sistemu, Verifikacija kroz realizaciju softver-
ske aplikacije za cnc plazma rezanje, uz integraciju adaptivne vertikalne z-ose upravljane pro-
gramabilnim automatom, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.22 i 1.1.25, Go-
dina realizacije: 2010, 

37. Prototipski sistem hardvera i aplikativnog upravljačkog softvera za upravljanje portabilnim 
mikrorobotom za automatsko zavarivanja, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 
1.1.23 i 1.1.25, Godina realizacije: 2010. 

38. Softverski sistem za akviziciju i obradu senzorskih signala laserskog tačkastog proksimetra za 
3d robotsku digitalizaciju, Rеализовано у оквиру пројекта navedenog pod: 1.1.25, Godina rea-
lizacije: 2010. 

39. Laboratorijski upravljački sistem za evaluaciju performansi grejnih sistema baziranih na primeni 
biomasa – pelet, Rеализовано у оквиру пројекта internog razvoja Centra za nove tehnologije 
Mašinskog fakulteta u Beogradu i delimično u sklopu projekta navedenog pod: 1.1.26, Godina 
realizacije: 2011. 

40. Prototip modulanog integrisanog namenskog upravljačkog sistema za upravljanje grejnim 
sistemima na pelet, baziranog na ATMEL procesoru, Rеализовано у оквиру пројекта internog 
razvoja Centra za nove tehnologije Mašinskog fakulteta u Beogradu i delimično u sklopu pro-
jekta navedenog pod: 1.1.26, Godina realizacije: 2012. 

41. Petrović, P. B., Danilov, I., Lukić, N., Miković, V., "Eksperimentalni sistem za optičku tiangu-
laciju struktuirane svetlosti", Novorazvijana oprema (prototip) u okviru projekta TR35007, 
2012.   

42. Petrović, P. B., Lukić, N., Danilov, I., "Sistem za eksperimentalno ispitivanje koncepta servo-
upravljanog robotskog zgloba sa varijabilnom krutošću", Novorazvijana oprema (prototip) u 
okviru projekta TR35007, 2012.   

43. Jakovljević, Ž., Petrović, P. B., Miković, V., Lukić, N., Danilov, I., "Metoda za prepoznavanje 
kontaktnih stanja u robotizovanoj montaži", Nova metoda razvijena u okviru projekta TR35007, 
2012. 

44. Petrović, P. B., Danilov, I., Lukić, N., Nikić, D., "Inteligentni mikro-elektromehanički senzorski 
sistem za merenje ugaonih koordinata položaja prostornih objekata u realnom vremenu", Novo-
razvijana oprema (prototip) u okviru projekta TR35007, 2013.   
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45. Petrović, P. B., Danilov, I., Lukić, N., Nikić, D., Miković, V., "Sistem za adaptivno upravljanje 
procesom plazma rezanja", Novorazvijana oprema (prototip) u okviru projekta TR35007, 2013.  

46. Petrović, P. B., Lukić, N., Danilov, I.,  Pjević, M., "CyberFABRICATOR inteligentni interak-
tivni interfejs za sisteme adaptivnog robotskog zavarivanja", Novorazvijana oprema (prototip) u 
okviru projekta TR35007, 2013.  

47. Petrović, P. B., Lukić, N., Danilov, I., "Eksperimentalni sistem otvorene arhitekture za adaptiv-
no upravljanje redundantnim antropomorfnim robotom u izvršenju zadataka spajanja u okviru 
sistema za automatsku montažu", Novorazvijena oprema (prototip) u okviru projekta TR35007, 
2014. 

48. Petrović, P. B., Danilov, I., Lukić, N., "Multimodalni sistem robotskog gledanja na bazi triangu-
lacije strukturirane svetlosti za primenu u robotskom zavarivanju", Novorazvijena oprema (pro-
totip) u okviru projekta TR35007, 2014. 

49. Petrović, P. B., Lukić, N., Danilov, I., "Demonstraciona platforma za eksperimentalno istraživa-
nje upravljanja pasivnog ponašanja antropomorfne robotske ruke", Novorazvijena oprema (pro-
totip) u okviru projekta TR35007, 2015. 

50. Petrović, P. B., Danilov, I., Lukić, N., "Laboratorijska platforma za eksperimentalnu verifikaciju 
superbrze akvizicije geometrijske informacije u sistemu za adaptivno robotsko zavarivanje", 
Novorazvijena oprema (prototip) u okviru projekta TR35007, 2015. 
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1.  Projekti 
1.1 Realizovani projekti za potrebe privrede 

1. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAŽU CEDILA M-82 (Fizibilna studija, Elaborat – NOTIP 07-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zakić’ (sada TRAYAL Co) Kruševac, Ugovor -/1986, 
1986-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milačić, dipl.ing. 

2. “RAZVOJ, PROJEKTOVANJE I IZGRADNJA FLEKSIBILNE TEHNOLOŠKE ĆELIJE JUPI 01-
43 ZA IZRADU KOČIONIH OSOVINA“, Projekat radjen za potrebe HK GOŠA, Smederevska 
palanka, 1985-87, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milačić, dipl.ing.  

3. “SISTEMI INDUSTRIJSKIH ROBOTA“, Strateški projekat 2.110, Republička zajendica nauke 
Republike Srbije, Rukovodilac projekta: Prof. dr D. Milutinović, Mašinski fakultet Univerziteta u 
Beogradu, Elaborati, godišnji izveštaji za period 1986 – 1990 i završni izveštaj – elaborat za 1990. 

4. “UHODAVANJE SERIJSKE PROIZVODNJE ZAŠTITNE MASKE M-2 (Elaborat – NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zakić’ (sada TRAYAL Co) Kruševac, Ugovor -/1987, 
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milačić, dipl.ing. 

5. “RAZVOJ OPREME I TEHNOLOGIJE OBRADE METALA REZANJEM – ROTOMER“, 
Podprojekat 4: Tehnologija numeričkog upravljanja, Strateški projekat 2.102, Republička zajednica 
nauke Republike Srbije, Elaborati, godišnji izveštaji za period 1988 – 1990 i završni izveštaj – 
elaborat za 1990. 

6. “IDEJNI TEHNOLOŠKI PROJEKAT FABRIKE REZERVNIH DELOVA ZA RUDARSTVO, 
METALJURGIJU, NEORGANSKU TEHNOLOGIJU I DRUGU OPREMU“, Knjiga I - 
Tehnologija montaže, Elaborat, IKT 01-950578-PPS-62-01.02.1, Mašinski fakultet, Beograd, 1990. 

7. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAŽU FILTERA“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje 
Zakić’ (sada TRAYAL Co) Kruševac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. 
Petrović dipl.ing. 

8. “RAZVOJ I REALIZACIJA FAMILIJE MODULARNIH PNEUMATSKIH MANIPULTORA ZA 
AUTOMATSKU MONTAŽU”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zakić’ (sada TRAYAL Co.) 
Kruševac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrović dipl.ing.  

9. “RAZVOJ FLEKSIBILNIH SISTEMA ZA AUTOMATIZOVANU LAKU MONTAŽU 
PROIZVODA U SERIJSKOJ I MASOVNOJ PROIZVODNJI”, Projekat finansiran od strane 
Republičkog fonda za tehnološki razvoj, Z.6.0112, 1991-1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. 
Petrović dipl.ing 

10. “CIM - MODELI ZA UPRAVLJANJE POSLOVNO-PROIZVODNIM SISTEMIMA I NJIHOV 
TRANSFER KA DRUGIM GRANAMA INDUSTRIJE“, Strateški projekat finansiran od strane 
Republičkog ministarstva za nauku i tehnologiju S.03.64.138, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. 
dr. Žarko Spasić., Podprojekat Pp.6: ANALOGIJE POSLOVNO-PROIZVODNIH PARAMETARA 
INDUSTRIJE PRERADE METALA I DRUGIH GRANA INDUSTRIJE, rukovodilac pp.: Dr P. B. 
Petrović dipl.ing., Elaborati, godišnji izvežtaji za period 1993-1996 i završni izveštaj za 1996. 

11. “INTELIGENTNI TEHNOLOŠKI SISTEMI I FABRIKE BUDUĆNOSTI“, Strateški projekat 
finansiran od strane Republičkog ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.66.234, 1993-96, 
Rukovodilac projekta: Prof. dr. Pavao Bojanić., Podprojekat Pp.3: INTELIGENTNI SISTEMI ZA 
AUTOMATSKU MONTAŽU, rukovodilac pp.: Dr Petar B. Petrović dipl.ing., Elaborati, godišnji 
izvežtaji za period 1993-1996 i završni izveštaj za 1996. 

12. “FLEKSIBILNI TEHNOLOŠKI SISTEMI I FLEKSIBILNA AUTOMATIZACIJA U 
INDUSTRIJI PRERADE METALA“, Strateški projekat finansiran od strane Republičkog 
ministarstva za nauku i tehnologiju C.5.03.65.293, 1993-96, Rukovodilac projekta: Prof. dr. 
Milisav Kalajdzić., Podprojekat Pp.5: INTEGRISANA POSTROJENJA FLEKSIBILNIH 
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TEHNOLOSKIH SISTEMA I FLEKSIBILNIH TRANSFER LINIJA, rukovodilac pp.: Dr P. B. 
Petrović dipl.ing. , Elaborati, godišnji izvežtaji za period 1993-1996 i završni izveštaj za 1996. 

13. “RAZVOJ I REALIZACIJA SISTEMA ZA AUTOMATSKO UVRTANJE VIJAKA NA 
LINIJAMA ZA MONTAŽU ELEKTROINSTALACIONOG MATERIJALA”, Projekat radjen za 
potrebe Metalka Majur, Jagodina, Ugovor 150/1 1998 god., Rukovodilac projekta Dr Petar B. 
Petrović, dipl. ing. 

14. RAZVOJ I REALIZACIJA RADNE STANICE ZA MERENJE DEBLJINE METALKORDNOG 
PLATNA NA POSTROJENJU LOMK 800 B, Projekat radjen za potrebe firme Belarus Tyre Works 
“BELSHINA”, Babrujsk, Belorusija; Nosilac posla Informatika, Beograd, Ugovor 21/1, 2000, 
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrović dipl.ing. 

15. INTEGRISANE TEHNOLOGIJE I INFORMACIONI INŽENJERING ZA 
NOVE/POBOLJŠANE PROIZVODE INOVATIVNOG PREDUZEĆA, Projekat finansiran od 
strane Ministarstva za nauku tehnologije i razvoj, MIS.3.02.0192.B/1, 2002, Rukovodilac 
projekta: dr Miroslav Pilipović dipl.ing.; projekat struktuiran u formi tema; Tema 1 i Tema II 
rukovdilac dr. Petar B. Petrović dipl. ing., Elaborati i godišnji izvežtaj za 2002. 

16. RAZVOJ I REALIZACIJA SISTEMA ZA TRANSPORT I SUŠENJE SIROVIH GUMA U 
FABRICI AUTO GUMA FAG TRAYAL, Projekat radjen za potrebe Trayal korporacije iz Kruševca, 
Ugovor broj 301/1 od 14.03. 2005. godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrović dipl.ing.  

17. TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA I ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA 
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPREČNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG 
KORDA, Projekat radjen za potrebe kompanije firme Informatika iz Beograda, Ugovor broj 39/1 od 
09.02.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

18. RAZVOJ I REALIZACIJA PODSKLOPA PROTOTIPA ROBOTSKE RUKE LASERSKOG 
MERNOG SISTEMA ZA MERENjE I SKENIRANjE DEBLjINE GUMIRANOG TEKSTILNOG 
KORDA, Projekat finansiran od strane kompanije Informatika iz Beograda, Ugovor broj 311/1 od 
04.10.2006. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

19. REVITALIZACIJA I INFORMACIONA INTEGRACIJA PROIZVODNIH RESURSA U CILJU 
PODIZANJA KONKURENTNOSTI TRAYAL KORPORACIJE NA MEDJUNARODNOM 
TRŽIŠTU, Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku, tehnologije i zaštitu životne 
sredine, TR 6362A, 2005-2007, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrović dipl.ing. Elaborati i 
godišnji izvežtaj za 2005, 2006 i 2007. godinu. 

20. PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE 
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZEĆA, 
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnološki razvoj, MA 14035, 2008-2010, 
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrović dipl.ing. Elaborati i godišnji izveštaj za 2008, 2009 i 
2010. godinu. 

21. ROBOTIZOVANI FLEKSIBILNI TEHNOLOŠKI SISTEM ZA ZAVRŠNU MONTAŽU 
METALNIH SKLOPOVA VELIKOG GABARITA, ETAPA I: Studija izvodljivosti, Projekat 
radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 315/1 od 17.10. 2008, Rukovodilac projekta: 
Dr Petar B. Petrović dipl.ing.  

22. RAZVOJ I REALIZACIJA CNC SISTEMA ZA 2D KONTURNO REZANJE ČELIČNIH LIMOVA 
PLAZMOM, Projekat finansiran od strane kompanije Velpan iz Kikinde, Ugovor broj 352/1 od 
08.12.2009. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

23. RAZVOJ I REALIZACIJA MODULARNOG PORTABILNOG MIKROROBOTA ZA 
AUTOMATIZACIJU PROCESA ELEKTROLUČNOG ZAVARIVANJA PRAVOLINIJSKIH 
ŠAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.2010. 
godine, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrović dipl.ing. 

24. FLEKSIBILNI TEHNOLOŠKI SISTEM ZA ZAVRŠNU MONTAŽU I ROBOTIZOVANO 
ZAVARIVANJE SKLOPA PAPUČE BAGERA, Pojekat finansiran od strane kompanije Kolubara 
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Metal iz Vreoca, Ugovor broj MFB 347/1 od 28.02.2011. godine, odnosno KM 1900 od 
10.02.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

25. PRIMENA INTELIGENTNIH SENZORSKIH SISTEMA U RAZVOJU INTEGRISANE 
AUTOMATIZACIJE REALNIH I VIRTUELNIH PROCESA PROIZVODNOG PREDUZEĆA, 
Projekat finansiran od strane Ministarstva za nauku i tehnološki razvoj, MA 14035, 2008-2010, 
Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrović dipl.ing. Elaborati i godišnji izveštaj za 2008, 2009 i 
2011. godinu. 

26. INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU 
PROIZVODNJU, Projekat finansiran od strane Ministarstva prosvete i nauke, TR 35007, 2011-
2014, Rukovodilac projekta: dr Petar B. Petrović dipl.ing. Elaborati i godišnji izveštaj za 2011 
godinu. 

27. RAZVOJ I REALIZACIJA ROBOTSKOG PROIZVODNOG SISTEMA ZA 
MULTIVARIJANTNU / PERSONALIZOVANE PROIZVODNJU NOVE GENERACIJE 
RADIJATORA IZ PROIZVODNOG PROGRAMA KOMPANIJE CINI INVEST – FAZA I: 
Studija izvodljivosti, Pojekat finansiran od strane kompanije Cini Invest Čačak, Ugovor broj MFB 
2969/1 od 30.11.2011. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

28. RAZVOJ I REALIZACIJA MULTIFUNKCIONALNOG SISTEMA ZA 2D TERMIČKO 
REZANJE METALA PRIMENOM TEHNOLOGIJE GASNOG I PLAZMA REZANJA, Projekat 
finansiran od strane kompanije Šole d.o.o., Kikinda, Ugovor broj IC 527/1 od 30.09.2016. godine, 
Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

29. RAZVOJ I REALIZACIJA STACIONARNE HIDRAULIČKE PRESE ZA KOMPAKTIRANJE 
SEKUNDARNIH SIROVINA, Projekat finansiran od strane kompanije Šole d.o.o., Kikinda, 
Ugovor broj MFB 185/1 od 27.01.2016. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

30. MODERNIZACIJA TEHNOLOGIJE OSLOJAVANJA PODNIH OBLOGA LATEKSOM ZA 
POTREBE KOMPANIJE SINTELON RS - TECHNOLOGY INNOVATION OF PRIMARY 
BACKING LATEX COMPOUND FOAM COATING FOR SINTELON RS COMPANY, 
Projekat finansiran od strane kompanije Tarkett d.o.o., Bačka Palanka, Ugovor broj IC 370/1 od 
17.06.2016. godine, Rukovodilac projekta Prof. dr Petar B. Petrović. 

1.2 Bilateralni medjunarodni projekti 

1. HUMAN-ROBOT CO-WORKING AS A KEY ENABLING TECHNOLOGY FOR THE 
FACTORIES OF FUTURE (Co-lavoro tra persona e macchina come tecnologia abilitante chiave per 
le Fabbriche del Futuro), Scuola Superiore Sant'Anna, The BioRobotics Institute, Pisa Pontedera (PI), 
Prof. Calogero M. Oddo, coordinatof from Italian side, University of Belgrade, Faculty of Mechanical 
Engineering, Production Engineering Department, Laboratory for Cyber-Manufacturing Systems, Prof. 
Petar B. Petrovic, coordinator from Serbian side, Grande Rilevanza project, Project No. PGR00221 
2016, Project No. PGR00758 2017. 

2. DEVELOPMENT AND EXPERIMENTS OF MOBILE COLLABORATIVE ROBOT WITH 
DUAL-ARM - Next Generation Technology For Ubiquitous Collaborative Robotics – UbiCbot, 
Serbian consortium: 1)Institute Mihailo Pupin, Robotics Laboratory, Belgrade (Dr Aleksandar 
Rodic, and his associates from Robotics Lab) – coordinator, b)Faculty of Mechanical Engineering, 
Cyber-Manufacturing Systems Laboratory, University of Belgrade (Professor Petar B. Petrovic, 
and his associates from CMSysLab), d)Faculty of Technical Sciences, Department of 
Mechatronics, Robotics and Factory Automation, University of Novi Sad (Professor Stevan 
Stankovski and his associates from DMRFA), e)SOLE d.o.o. Kikinda, Serbia (technology user / 
demonstrator), f)MikroElektronika, Belgrade, Serbia (technology provider), g)Mikro Kontrol, 
Belgrade, Serbia (system integrator), Chinese consortium: a) Anhui University of Technology 
(Professor Xiangrong Xu, Jianhua Shan and others) - coordinator, b) Tsinghua University, Beijing, 
China (Professor Xinjun Liu, and others), c) EFORT Robotics Company, Wuhu, Anhui, China. 
(Dr Xiao Yongqiang, Chief Engineer of EFORT) (Technology provider / developer), 2018. 
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1.3 Medjunarodni projekti 
1. Advanced Virtual and Augmented Reality Toolkit for Learning – AVATAR, Programme: 

Erasmus+, Key Action: KA2 - Cooperation for innovation and the exchange of good 
practices, Action Type: KA203 - Strategic Partnerships for higher education, Call Year: 
2020, Start of Project 01/09/2020, End of Project 31/08/2023, Project Duration (months) 
36, Grant Agreement No. 2020-1-FR01-KA203-080184, Beneficiary Organisation 
information: INSTITUT POLYTECHNIQUE DE GRENOBLE, - INP GRENOBLE, 
Partner institutions, Politecnico di Milano – POLIMI, Istituto di Sistemi e Tecnologie 
Industriali Intelligenti per il Manifatturiero Avanzato - STIIMA-CNR, University of 
Belgrade, Faculty of Mechanical Engineering, CMSysLab, Koordinator srpske strane: 
Prof. Petar B. Petrović. 

1.4 U potpunosti izvedeni projekti za potrebe privrede 

1.  “UHODAVANJE SERIJSKE PROIZVODNJE ZAŠTITNE MASKE M-2 (Elaborat – NOTIP 28-
45)“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zakić’ (sada TRAYAL Co) Kruševac, Ugovor -/1987, 
1987-88, Rukovodilac projekta: Prof. Dr Vladimir R. Milačić, dipl.ing. 

2. “AUTOMATSKA LINIJA ZA MONTAŽU FILTERA“, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje 
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AUTOMATSKU MONTAŽU”, Projekat radjen za potrebe HGI ‘Miloje Zakić’ (sada TRAYAL Co.) 
Kruševac, Ugovor 116/1992, 1992, Rukovodilac projekta: Dr Petar B. Petrović dipl.ing.  
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8. TRODIMENZIONALNA VIZUELIZACIJA I ANIMACIJA LASERSKIH MERNIH SISTEMA ZA 
MERENJE I SKENIRANJE DEBLJINE POPREČNOG PRESEKA GUMIRANOG TEKSTILNOG 
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ŠAVOVA, Projekat radjen za potrebe kompanije Velpan, Kiknda, Ugovor 61/1 od 11.02.201. 
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2011. godinu. 

15. INTELIGENTNI ROBOTSKI SISTEMI ZA EKSTREMNO DIVERZIFIKOVANU 
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Petar B. Petrović dipl.ing. 

16. RAZVOJ I REALIZACIJA MULTIFUNKCIONALNOG SISTEMA ZA 2D TERMIČKO 
REZANJE METALA PRIMENOM TEHNOLOGIJE GASNOG I PLAZMA REZANJA, Projekat 
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MONTAŽU PRIZMATIČNIH ZAVARENIH SKLOPOVA (Faza I: Eksperimentalna istraživanja 
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