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PLAN PUTANJE ALATA
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580 584 588 592 596 600 604 608 612 616 620

PLAN OBRADE

PROVERE VX

R.B. | OPIS ZAHVATA

ALAT

MasSina u REF poziciji

Alat u glavnom vretenu

Obradak postavljen
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PLAN PUTANJE ALATA

KOORDINATE KONTROLNIH TACAKA
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X Y

4

620

616

612

608

604

600

596

592

588

584
580

»
'

580 584 588 592 596 600 604 608 612 616 620
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