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Greske obrade usled toplotnih
deformacija obratka

% Toplotni izvor pri uzduznom struganju ima
oblik prstena, koji se kreCe u pravcu ose
komada brzinom pomocnog kretanja alata

% MatematiCki model greske toplotnih
deformacija obratka znatno slozeniji nego kod
alata

& Koristi se priblizni postupak — konstantno
temperaturno polje duz ose
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Greske obrade usled toplotnih
deformacija obratka

& Toplotna deformacija Ax u pravcu
posmatrane dimenzije X, izracunava se

1z J-ne: B
AX = ax0,
& Srednja temperatura odreduje se iz
Izraza p Q
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Slika 6.48 Oblik izvodnice izratka

SI 6.48. Oblik izvodnice izratka (posle obrade)
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Greske obrade usled toplotnih
deformacija obratka

& Konzolno stegnut obradak se u
aksijalnom pravcu Siri za

AL = alLAG
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Metodi kompenzacije toplotnih
deformacija obradnog sistema

& Koriste se slicni prilazi kao za Ae

& Slika 6.49 llustracija kompenzacije
strugarskog noza

& Slika 6.50 Algoritam kompenzacije
toplotnih dilatacija alata
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Slika 6.49 llustracija
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SL 6. 4’9 Tlustracija procedure kompenzacije toplotnih deformacija strugarskog noza (1 —
kriva toplotne deformacije alata, 2 — testerasti oblik krive 1 dobijene nakon
uzastopnog regulisanja alata, 3 — trajektorija kretanja (kriva regulisanja) alata u
procesu rezanja)
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Slika 6.50 Algoritam ...
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SL 6.50. Algoriram kompenzacije toplotnih dilatacija alata
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Hvala Vam na paznji !

Vas
Prof. Dr Vidosav D. Majstorovic,
dipl.mas.inz.
Masinski fakultet u Beogradu

UKP I - TIK MasSinski fakultet - Beograd 9



