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Greske obrade usled habanja alata

e e ———————

* Habanje alata spada u grupu
najuticajnijih faktora na nivo kvaliteta
konformnosti obrade

* Progresivno trosenje alata u pravcu
normale na obradenu povrsinu — Br

* Habanje zavisi od: uslova obrade,
rezima rezanja, ...
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Slika 6.60
Karakteristicni oblik ...

S1. 6.60. Karakteristicni oblik krive habanja (funkcije habanja) alata u zavisnosti od puta
L odnosno vremena rezanja t
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Greske obrade usled habanja alata
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* Funkcija habanja alata Br se kao
regresiona j-na moze napisati:

1 g2 ..93,94
B Qaq q qtq

* Gradijant habanja u fazi 2 je:

UKPI - TIK Masinski fakultet - Beograd 4



Greske obrade usled habanja
alata

T —

* Parametar habanja Br (mm) u drugoj fazi
je:
B.=B, +5,L
gde su:
Brp= odsecak na ordinati koj1 karakterise
habanje alata u prvoj fazi

L = putrezanja alata
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Greske obrade usled habanja alata
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Greske obrade usled habanja alata

—_— —

* Vrednost parametara habanja Br odgovara
clementarnoj gresci obrade:

Ah = Br (glodanje, rendisanje)
Ah = 2 Br (struganje, ...)

* Dopustena graniCna vrednost parametra
habanja je: Br=0.4 To
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Greske obrade usled habanja alata

* Metodi kompenzacije habanja alata Br,
odnosno greSaka habanja alata Ah,
1stovetni su metodama kompenzacije

clasticnih 1 toplotnih deformacija, slike
6.5216.53
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Slika 6.61 Graficki prikaz ...

SL 6.61. Graficki prikaz procedure kompenzacije habanja alata (1 — kriva habanja ( grr{ﬁk
funkcije habanja), 2 — testerasti oblik krive I nastao uzastopnim regulisanjem

alata, 3 — trajektorija kretanja alata u procesu rezanja)
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Slika 6.62 Sistem adaptivnog ...
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SL 6.62. Sistem adaptivnog upravijanja kvalitetom konformnosti na bazi kompenzacije
habanja alata pri struganju
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Hvala Vam na paznji !
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