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Пројектовање технологије за НУМА и  
примена индустријских робота 

 

Датум:  Студент:  Прегледао:  

 

НУ хоризонтални обрадни центар HMC500 

 Скица машине са означеним осама управљања 
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CNC револвер струг PH42-CNC 

 Скица машине са означеним осама управљања 
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Мерни систем: _______________________________________________________________ 

____________________________________________________________________________ 

Мерни систем: _______________________________________________________________ 

____________________________________________________________________________ 
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примена индустријских робота 

 

Датум:  Студент:  Прегледао:  

 

Скица изратка са обрадног центра  
 

 

Скица изратка са револвер струга 
 

 
 
Машина ОЦ HMC500 ОЦ HBG80 струг PH42-CNC ерозимат 

Број оса     
 
Индустријски робот RG01 GOŠA 

 Скица робота са означеним зглобовима 
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Дворуки пнеуматски робот LOLA RPD 125 

Методе програмирања ИР: 

“on-line”:_________________________________________________________ _______ 

“off-line”:________________ ________________________________________________ 

Степени слободе_____________________________________________________________ 
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